Okruhy ke zkoušce Programovatelné systémy automatického řízení
LS školního roku 2011/2012

1. Základy teorie logického řízení, kombinační a sekvenční systémy, intuitivní a systematický návrh

2. Číselné soustavy (desítková, osmičková, šestnáctková, binární) a kódy (binární, BCD)

3. Návrh kombinačního systému řízení – teoretický

4. Návrh kombinačního systému řízení – implementace pneumatická (FluidSim)

5. Návrh kombinačního systému řízení – implementace elektropneumatická (FluidSim)

6. Návrh kombinačního systému řízení – implementace elektronická – diskrétní komponenty (FluidSim)

7. Návrh kombinačního systému řízení – implementace elektronická – diskrétní komponenty (LogoSoftComfort)

8. Paměti SR a RS, komplexní analýza, implementace pneumatická, elektronická, softwarová v PLC pomocí funkčních bloků a pomocí zpětnovazebního zapojení.
9. Návrh sekvenčního systému řízení – teoreticky. Intuitivní a systematické metody a vhodné nástroje.
10. Návrh sekvenčního systému řízení – implementace pneumatická (FluidSim)

11. Návrh sekvenčního systému řízení – implementace elektropneumatická (FluidSim)

12. Návrh sekvenčního systému řízení – implementace elektronická – diskrétní komponenty (FluidSim)

13. Návrh sekvenčního systému řízení – implementace elektronická – diskrétní komponenty (LogoSoftComfort)

14. Nejmenší řídicí systémy – typické výrobky, základní charakteristiky hardwarové i softwarové, aplikační oblasti. Tvorba aplikace. Popis možností softwarového prostředí LogoSoftComfort.
15. Základní pojmy z teorie konečných automatů, typy, rovnice jádra automatu a rovnice výstupní pro Mealy a Moore automat, autonomní automat
16. Stavový diagram jako nástroj analýzy a syntézy sekvenčních systémů.
17. Postup při návrhu jednoduchých sekvenčních řídicích aplikací – příklad spouštění plynového hořáku

18. Systematický postup pro programování sekvence pomocí pamětí kroků - metoda stojícího a pohybujícího se taktovacího řetězce, princip, implementace v jazyku LD (Ladder Diagram) a v jazyku FBD (Function Block Diagram)

19. Základní pojmy z teorie Petriho sítí, interpretace Petriho sítí pro řízení průmyslových procesů, aplikační příklady – reakční nádrž
20. Obvody měření a regulace –MaR – základní symbolika, aplikační příklad –reakční nádrž

21. SCADA systémy, účel, aplikační oblasti, základní charakteristiky
22. SCADA systém Reliance – základní pojmy, typy modulů, uživatelské rozhraní v Design modulu

23. Tvorba jednoduché aplikace ve SCADA systému Reliance

24. Základy hydrauliky – porozumění hydraulickému a elektrohydraulickému schématu řízení, prostředí FluidSimHydraulics 
25. Instalační terminály- základní přehled, typy, možnosti aplikace

26. Bionické systémy – základní pojmy, příklady aplikací v prostředcích automatického řízení, fluidní sval

