ZADÁNÍ REFERÁTU PAŘ 1-  mimoobor

– návrh pneumatického řídicího systému

Navrhněte systém pneumatického ovládání pro zadanou sekvenci pohybů.

Společné požadavky pro všechna zadání:

Celá sekvence je odstartována startovacím tlačítkem Start. Přepínačem R/A je možno zvolit ruční nebo automatický režim. Ruční ovládání pneumotorů jednotlivě.
Tlačítkem „Stop“ se systém dostane do stavu uživatelem definovaného nouzového stopu - popsáno ve schématu. V režimu A – automatickém proběhne jeden cyklus.
Odsimulujte v simulačním systému Fluidsim- P.
Vysvětlivky k použitému značení:

A+, B+, C+ 
……..vyjetí pneumotoru A, resp. B, resp. C

A-,B-,C- 

……..zajetí pneumotoru A, resp. B, resp. C

TAUn  

……..prodleva o délce n sekund

mx     

……..opakování m-krát

Typ rozvaděčů (monostabilní-bistabilní) pro jednotlivé motory zvolte.

1. Zadání 

B- A+ A- TAU8 A+  A- B+ C+ C-
2. Zadání 

A+ B+ B-  TAU11 C+ C- A-

3. Zadání A- B+TAU8 B- C+ C-  A+

4. Zadání 

A- B+ B-  TAU16 C+ C- A+

5. Zadání 

B- A+ B+ A- TAU8  C- C+ 

6. Zadání 

(A+ C+  B+ B-  C- A-) 4x

7. Zadání 

B- A+ B+ A- TAU8  C- C+ 

8. Zadání 

A+  B- B+ TAU8 C+ C- A-

9. Zadání 

A+  B+ C+ A- TAU7  B- C-

10.zadání

A+ B+ B-  TAU8 C+ C- A-

11.Zadání

 A- B-TAU8 B+ C+ C-  A+

12. Zadání 

A- B- B+  TAU16 C+ C- A+

13. Zadání 

B- A+ B+ A- TAU15  C- C+ 

14. Zadání 

(A+ C+  B- B+  C- A-) 3x

15. Zadání 

B- A+ B+ A- TAU20  C+ C-

16. Zadání 

A+  B- B+ TAU8 C- C+ A-

17. Zadání 

A+  B- C+ A- TAU7  B+ C-

Pokyny pro vypracování protokolu:
1. Vytištěný protokol bude odevzdán na posledním cvičení zároveň s předvedením simulace na PC,

2. Vytištěný protokol bude obsahovat titulní stranu s logem ČVUT a s uvedením všech identifikačních údajů ohledně studia daného studenta,

3. Protokol bude obsahovat mimo zadání, krokový diagram s označením fází, vytištěné schéma zapojení s funkčním diagramem, krokovým diagramem a seznamem použitých součástí s jasnou identifikací ve schématu, v kompaktním (sešitém sešívačkou ) provedení,
4. Dva dny před odevzdáním mi každý student e-mailem pošle úplnou elektronickou verzi protokolu,
5. Pro řešení bude použita jedna z metod vhodného systémového návrhu – přepínání fází, paměťové moduly a nebo použijete Quickstepper.

