ZADÁNÍ REFERÁTU č.1
1.část – návrh pneumatického řídicího systému

Navrhněte systém pneumatického ovládání pro zadanou sekvenci pohybů.

Společné požadavky pro všechna zadání:

Celá sekvence je odstartována startovacím tlačítkem Start. Přepínačem R/A je možno zvolit ruční nebo automatický režim. Přepínačem J/T je možné zvolit režim jednotlivě (jedna sekvence pro jeden kus) nebo trvale (jedna dávka o zadaném počtu kusů). Tlačítkem NotStop se systém dostane do stavu uživatelem definovaného nouzového stopu.
Po provedení jedné sekvence se nastaví kontrolka č.1, indikace skončí po zahájení další sekvence. Po ukončení jedné dávky se nastaví kontrolka č. 2, indikace je ukončena po odstartování další dávky.

Odsimulujte v simulačním systému Fluidsim, ověřte na praktickém zapojení v laboratoři, detekujte tři vnesené chyby zapojení. 

Vysvětlivky k použitému značení:

A+, B+, C+ 
……..vyjetí pneumotoru A, resp. B, resp. C

A-,B-,C- 

……..zajetí pneumotoru A, resp. B, resp. C

TAUn  

……..prodleva o délce n sekund

mx     

……..opakování m-krát

P 


……..pomalu (pomaleji než je nominální rychlost)

R


……..rychle (rychleji než je nominální rychlost)

Typ rozvaděčů (monostabilní-bistabilní) pro jednotlivé motory zvolte

1. Zadání 
B- A+P A- (C+ C-)4x TAU8 A+P  A- B+

2. Zadání 
A+ B+ B- TAU11 B+ B- TAU7 B+ B- TAU11 C+ C- A-

3. Zadání A- B+TAU8 B- C+ C- TAU14 B+ B- C+ C- B+ B- A+

4. Zadání 
A+ B+P B-R B+P B-R TAU4 B+P B-R B+P B-R TAU16 C+ C- A-
5. Zadání 
B- A+R B+ A-P TAU8 B- A+R B+ A-P TAU16 C- C+ 

6. Zadání 
A+ C+ (B+P B-)6x C- TAU4 C+ (B+P B-)6x  C- A-
7. Zadání 

B- A+P B+ A-R TAU8 B- A+P B+ A-R TAU16 C- C+ 

8. Zadání 

A+ B- B+ TAU8 B- B+ TAU10 B- B+ TAU8 C+ C- A-

9. Zadání 

A- B+P TAU6 B-R C+ C- B+P TAU6 B-R C+ C- B+P B-R A+

10. Zadání 
A- B+P B-R TAU8 B+P B-R TAU10 B+P B-R TAU8 C+ C- A
