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Příloha č. 2 - Příklady aplikací pro Siemens LOGO!

Ukázkové aplikace Siemens LOGO!:

Zavlažování rostlin ve skleníku

Řízení pásových dopravníků

Osvětlení výkladní skříně

Zvonění ve škole

Hlídání parkovacích míst

Vnější osvětlení

Řízení rolet

Vnější a vnitřní osvětlení obytného domu

Osvětlení tělocvičny

Stejnoměrné vytížení tří spotřebičů

Stupňové spínání např. ventilátorů

Řízení posloupnosti zapínání kotlů

Řízení několika dvojic čerpadel s centrálním ovládáním

Hlídání doby použití, např. u solárních zařízení

Řízení plnicího zařízení sila



Přeložené příklady použití LOGO! z anglického originálu:

Řízení ohýbacího stroje

Řízení šlehače

Sekvenční řízení stroje na svařování kabelů

Řízené přepínání rychlostí

Řízení zvedací plošiny

Hubení bakterií plynem.

Řízení ohýbacího stroje

Požadavky

Ohýbání výfukových potrubí může také být řízeno pomocí LOGO! Ohýbání nesmí začít dříve než obě roury a svorka jsou připraveny. Jestliže nějaká část je vadná nebo není přítomna, indikuje to kontrolka. 

Řešení s LOGO!

Bezdotykový snímač I1 indikuje zda jsou roury přítomny (zpoždění je nastaveno úmyslně). Potě jsou roury přitisknuty k sobě – Q1. Jestliže je spojka připravena, roura je upuštěna a ohýbání pokračuje dle seřízení na Q2. Tato procedura trvá maximálně 5 sekund. Jestliže nejsou roury dodány do 5 sekund pokračující ohýbací procedura je zrušena dle nastavení (Q2=1). 

Jestliže je rozpoznána závada, je indikována pomocí diody na Q3. Tlačítko I3 odblokuje kontrolku a vadná součást může být vyměněna. Roura je upuštěna a procedura startuje nanovo.


Použité komponenty

- LOGO! 

- I1
senzor

- I2
senzor

- I3
odblokovací tlačítko

- Q1
selenoidní ventil

- Q2
enable relay

- Q3
kontrolka

Ovládání šlehače

Požadavky

Šlehač je řízen pomocí LOGO!

Automatické nebo přímé operace můžou být voleny pomocí přepínačů. Chyby jsou indikovány chybovou indikační diodou a zvukovým znamením.

Řešení s LOGO!

Jestliže je přepínač nastaven na automatiku I1, tak se šlehač na Q1 spustí. Automatická operace znamená, že šlehač se spouští a vypíná dle nastavených intervalů. Šlehač pracuje dle těchto intervalů dokud je přepínač nastaven na automatickéovládání. Na přímé ovládání nastavené na I2 šlehač pracuje bez časových intervalů.

Jestliže motor šlehače má poruchu tak ji indikuje kontrolka na Q2 a zvuková houkačka na Q3. Intervaly mezi signály zvuku generuje časový pulzovač na 3 sekundy. Tento signál může být vypnut tlačítkem I4.  Když je chybaopravena, tak se kontrolka  i houkačka vypínají.

Test alarmu jde spustit tlačítkem na I5.


Použité komponenty

- LOGO! 

- I1
přepínač nastaven na automatické

- I2

přepínač nastaven na přímé

- I3
nulovací tlačítko (spínací kontakt)

- I4

houkačka – vypínací tlačítko

- I5

alarm – test tlačítko

- Q1

šlehač

- Q2

chybová indikační kontrolka

- Q3
 
zvuková houkačka

Přednosti a zvláštnosti

Intervaly šlehače jdou měnit dle 

Svařování kabelů

Požadavky
Sekvenční operace svařování kabelů musí být striktně zachovány. Spouštění je možné jen přes krokové operační tlačítko. V případě nevhodné operace, jsou cykly okamžitě přerušeny amusí být odstartovány znovu od začátku.

Řešení s LOGO!
Svařovací operace se zahajuje krokovým operačním tlačítkem. Nevhodné operace a zpoždění musí být vyloučeny. Když je krokové tlačítko stisknuto, konec kabelu je vtlačen na koncový doraz. Krokovétlačítkomusí být znovu stisknuto do 3 sekund pro sevření koknce kabelu (ventil Q2). Čas 3 sekundy je indikován kontrolkou Q1. Jestliže je spínač sepnut po 3 sekundách znovu, dojde ke svasřování. Po dalším stisknutí tlačítka je kabel uvolněn a transportován dál – Q3. Hestliže nedojde ke stisknutí tlačítka během 3 sekund po sevření kabelu dojde k okamžitému uvolnění kabelu a operace musí začít od počátku.


Použité komponenty
- LOGO! 

- I1
krokové tlačítko

- Q1
kontrolka

- Q2
uchytávací ventil

- Q4
uvolňovací ventil

Výhody a zvláštnosti

S LOGO! je toto prostorově úsporné a levné řešení. Dříve byly potřeba četné komponenty ve třech řadách sobě podružných.

Řízené přepínání rychlostí

Požadavky

Toto zařízení může být použito u stroje pro výběr různých rychlostí motoru nebo vypínání stroje pomocí  LOGO!.

Pedálové řízení stroje má dva kontakty které jsou spojenvy v LOGO! následujícím způsobem:

První kontakt je na I1 a druhý na I2. Pro normální provoz, rychlost motoru 1 je dostatečná a může být spuštěna tlačítkem I1.

Rychlsot motoru 1 je řízena přes Q1 po zpoždění 2 sekund. Pokud je potřebná vyšší rychlost, tak je zařazena po stisknutí I1 rychlsot motoru 2. tato rychlsot je řízena na výstupu Q2 po 2 sekundovém zpoždění. Po druhém stisknutí I1 volím znovu rychlost 1.

Po každém stisknutí I1 měním rychlsot mezi 1 nebo 2. V každém případě je rychlsot zařazena se zpožděním 2 sekund. Při zvolené rychlsoti 2 svítí kontrolka na Q3.

Motor se vypíná na I2.


Použité komponenty
LOGO! 

- I1
kontakt 1

- I2
kontakt 2 Stop motoru

 

- Q1

rychlsot 1

- Q2

rychlsot 2

- Q3

rychlost 3

Řízení zvedací plošiny

Požadavky
Řízení zvedací plošiny má být realizováno pomocí LOGO! Několik ultrazvukových senzorů monitoruje oblast pohybu plošiny. 

Řešení s LOGO!
Zvedací plošina se pohybuje nahoru či dolů dle volby tlačítek I1 a I3. Konečné pozice jsou detekovány koncovými spínači. Koncový spínač I2 pro pohyb vzhůru a I4 pro pohyb dolů. Když plošina dosáhne konečné pozice, pak se může pohybovat jen druhým směrem. Směr pohybu může být zastaven tlačítkem Stop na I6.

Ultrazvukové senzory pro monitorování zvedací plošiny jsou spojeny na I5. Když zjistí překážku, je plošina okamžitě zastavena. Pohyb může pokračovat po stisknutí směrového tlačítka na vícjak 2 sekundy.

Když je nouzový Stop na I7 stisknut, zvedací plošina přijede k nejbližší zastávce. Plošinu ovolní další stisknutí nouzového tlačítka Stop – směrová tlačítka jsou deaktivována.

Varovné světlo na Q3 je aktivováno, když se plošina pohybuje.

Použité komponenty

- např. LOGO! 

- I1
nahoru

- I2
koncový spínač H

- I3
dolů

- I4
koncový spínač D

- I5
senzor

- I6 Stop, nouzový Stop

- Q1
vzhůru

- Q2 dolů

- Q3 kontrolka 

Hubení bakterií plynem

Požadavky
Realizace pomocí LOGO!. Kontrolujeme plyn určený k likvidaci zárodků bakterií. Ve speciální  komoře je vyvíjen plyn pomocí elektrického topného zařízení. Musí být přitom v místnosti ve stanovený čas. Komora je poté vyčištěna odsavačem.

Řešení s LOGO!

Plynovací proces začíná stisknutím tlačítka I1. Poté jeaktivován vyvíječ na Q1. je vypnut po 10 minutách. Plyn musí zůstat v místnosti po určitou dobu přo úspěšný kompletní deratizační proces. Po 10 minutách odsvač na Q2 je aktivován a komora vyčištěna od plynu. Odsavač běží také 10 minut než je pomocí zpožděného zapnutí vypnut.

Indikátor modu na Q3 signalizuje, že je zaplnut plynovací proces.

Proces může být zastaven kdykoliv stisknutím I1 po delší dobu než 3 sekundy. Tím jsou Q1 a Q2 a všechny časovače resetovány. Blok B11 zajistí, že zastavení procesu nebude měnit 

výstup Q1 a Q2 – bude nastaven dle předchozího rozhodnutí. 

Program může být restartován na I1 po každém cyklu na každém přerušení.

Nezávisle na běhu programu může být odsavač vypnut a zapnut na I2.

Použité komponenty

- LOGO! 

- I1
ON/OFF

- I2
odsvač ON/OFF

- Q1
generátor plynu

- Q2
odsavač

- Q3
mód indikátor

Přednosti a zvláštnosti
Užití méně komponentů než u konvenčního zařízení.

Dvojí užítí tlačítka I1. (při vypínání a zapínání a pro přepínání procesů).

Příloha č. 3 - Programová dokumentace k úloze “Semafor”

Příloha č. 4 - Programová dokumentace k úloze “Skleník”

Příloha č. 5 - Programová dokumentace k úloze “Výloha”

Příloha č. 6 - Návrh modelu k úloze “Semafor”
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Příloha č. 7 - Schema zapojení detektoru setmění a PIR čidla k   úloze “Výloha”
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