""Demonstracni robot

""Programova sekvence jednoduchych kroku jdoucich po sobe

STEP 1




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN  SET            T1             

         WITH         1s

STEP 2

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.1           'Set LEVY loket

       SET            O0.2           'Set ohybu LEVE rameno

       SET            O0.4           'Set  PRAVY loket

       SET            F10.6          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.0           'Set LEVY loket

       RESET          O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       RESET          O0.5           'Set PRAVY loket

       SET            O0.7           'Rozsvitit oci

       RESET          F10.0          'Reset sevreni PRAVE ruky

       RESET          F10.1          'Reset pohonu PRAVE lopatky

       RESET          F10.2          'Reset pohonu zad

       RESET          F10.3          'Set pohonu LEVE lopatky

       RESET          F10.4          'Reset sevreni LEVE ruky

       RESET          F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          F1.0           'priznak STOPu

STEP 3




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 4

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         8s

STEP 5

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  RESET          O0.7           'Zhasnout oci

STEP 6




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 7

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         4s

STEP 8

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.7           'Rozsvitit oci

STEP 9




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 10

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         6s

STEP 11

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.0           'Set LEVY loket

       SET            O0.5           'Set PRAVY loket

       SET            O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       SET            F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       RESET          O0.1           'Reset LEVY loket

       RESET          O0.4           'Reset  PRAVY loket

       RESET          F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

       SET            F10.1          'Pohon PRAVE lopatky

       SET            F10.3          'Pohon LEVE lopatky

STEP 12




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 13

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         4s

STEP 14

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       SET            F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       RESET          F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          F10.1          'Pohon PRAVE lopatky

       RESET          F10.3          'Pohon LEVE lopatky

STEP 15




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 16

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         5s

STEP 17

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       SET            O0.1           'Reset LEVY loket

       SET            O0.4           'Reset  PRAVY loket

       SET            F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.0           'Set LEVY loket

       RESET          O0.5           'Set PRAVY loket

       RESET          O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       RESET          F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

STEP 18




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 19

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         4s

STEP 20

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.0           'Set LEVY loket

       SET            O0.5           'Set PRAVY loket

       SET            O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       SET            F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       RESET          O0.1           'Reset LEVY loket

       RESET          O0.4           'Reset  PRAVY loket

       RESET          F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

STEP 21




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 22

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         6s

STEP 23

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            F10.0          'Sevreni PRAVE ruky

       SET            F10.1          'Pohon PRAVE lopatky

       SET            F10.3          'Pohon LEVE lopatky

       SET            F10.4          'Sevreni LEVE ruky

STEP 24




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 25

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         3s

STEP 26

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            O0.1           'Reset LEVY loket

       SET            O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       SET            O0.4           'Reset  PRAVY loket

       SET            F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.0           'Set LEVY loket

       RESET          O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       RESET          O0.5           'Set PRAVY loket

       SET            O0.7           'Rozsvitit oci

       RESET          F10.0          'Sevreni PRAVE ruky

       RESET          F10.1          'Pohon PRAVE lopatky

       RESET          F10.2          'Reset pohonu zad

       RESET          F10.3          'Pohon LEVE lopatky

       RESET          F10.4          'Sevreni LEVE ruky

       RESET          F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

STEP 27




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 28

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         3s

STEP 29

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            F10.2          'Set pohonu zad

STEP 30




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 31

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         7s

STEP 32

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  RESET          F10.2          'Reset pohonu zad

STEP 33

 IF            N      T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN                 NOP

STEP 34

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         2s

STEP 35

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  RESET          O0.7           'Zhasnout oci

STEP 36

 IF            N      T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN                 NOP

STEP 37

 IF            N      F1.0           'priznak STOPu

 THEN

       SET            T1             'Casovac  mezi pohyby

         WITH         2s

STEP 38

 IF                   T7

 THEN    SET          O0.7           'Rozsvitit oci

STEP 39




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 40




  'Casovac  mezi pohyby

 IF                   NOP

 THEN

       SET            T1             

         WITH         1s

STEP 41

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN

       SET            O0.2           'Reset ohybu LEVE rameno

       SET            F10.6          'Reset ohybu PRAVE rameno

       RESET          O0.3           'Set ohybu LEVE rameno

       RESET          O0.7           'Zhasnout oci

       RESET          F10.0          'Sevreni PRAVE ruky

       RESET          F10.1          'Pohon PRAVE lopatky

       RESET          F10.2          'Reset pohonu zad

       RESET          F10.3          'Pohon LEVE lopatky

       RESET          F10.4          'Sevreni LEVE ruky

       RESET          F10.5          'Set ohybu PRAVE rameno

STEP 42




  'Casovac  mezi pohyby

 IF            N      T1             

 THEN                 NOP

STEP 43




  'Casovac  mezi pohyby

 IF                   NOP

 THEN

       SET            T1             

         WITH         1s

STEP 44     



   'Casovac  mezi pohyby

 IF                   T1             

 THEN

       SET            O0.1           'Reset LEVY loket

       SET            O0.4           'Reset  PRAVY loket

       RESET          O0.0           'Set LEVY loket

       RESET          O0.5           'Set PRAVY loket

STEP 45

 IF                   T1             'Casovac  mezi pohyby

 THEN  SET            F10.0          'Sevreni PRAVE ruky

       SET            F10.4          'Sevreni LEVE ruky

       LOAD           V0

         TO           FW0            'Prepnuti ovladani do P0

